
Omron taaj uusmuuttaj ien pikaohje

Kaytt6paneeli

Naytto

Painikkeet

lnd ikaattorit
Asetus / Monitorointi indikaattorit

Taajuuden sdddin

Toiminto N imi Kuvaus
Data ndytto Nayttaa kunkin toiminnon arvot ndytol ld, kuten moottori l le

menevdn taajuuden, parametrien asetusarvot.
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Taajuuden
sdddin

Taajuutta voidaan sddtdd 0 Hzja asetel lun maksimitaajuuden
vei l i l ld .

FF-ET] FREF ind ik . Vertai lutaajuus voidaan lukea tai sddtdd.

l-Fn-iln
l r v v r l

FOUT indik Moottori l le menevd taajuus voidaan lukea.

nouT-t IOUT indik Taajuusmuuttajan virta voidaan lukea

t[ilNTFI MNTR ind ik Arvot  va l iko is ta U01 . . .  U 10 voidaan lukea

l-F/H-l F/R indik . Pyorimissuunta voidaan val i ta kun kdytetaain RUN Key -painiketta

ronE LO/RE indik
Taajuusmuuttajan kayttO paikallisesti tai asetusarvojen mukaan.
Huom. Toimintoa ei voida kayttaa jos taajuusmuutt.  toiminnassa

IPFGM] PRGM ind ik Parametrien arvot val ikoista n01 .. .  n79 voidaan lukea ja asettaa.
Huom. Taajuusmuuttajan ol lessa toiminnassa vain osaa
parametreista voidaan muuttaa.

Mode Key Asetus / Mon itoroi nti i nd i kaattoreiden va li ntanappai n. Kaytetaian
myOs parametriasetuksessa peruuttamaan annettu asetusarvo.

Lisdai Lisira annettavaa parametriarvoa tai asetusarvoa

Vdhennd Vaihentdd annettavaa parametriarvoa tai asetusarvoa

Enter Asettaa annettavat monitorointi, parametri, ja asetusarvot kun
nii td asetetaan tai muutetaan.

R U N Kdynnistdd taajuusmuuttajan kun kaytto paikal l isesti  (LO)

"t^;-lu r v r  I- l

RESET I

STOP/RESET Pysaytteia taajuusmuuttajan ( mikali n06 asetus ei estei sitei)
Toimi i  myds RESET pain ikkeena kun v i rhei rmoi tuks ia ku i ta taan.

Huom. Turval l isuussyiste i  RESET to iminto e i  to imi  kun RUN to iminto on akt i iv inen.



Esimerkki parametrien asettamisesta

(Multi-Function Output asetetaan indikatiiviselle ti latiedolle, parametri n40 arvoon 1 )
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Huom.

1. Jotta voit  tehdd muutoksia parametreihin, parametrin n01 on oltava arvossa 1

2. Kun haluat peruuttaa annetun arvon, paina Mode Key.Naytto palaa parametrin
numeroon.

Kaikkia parametreja ei voida muuttaa taajuusmuuttajan ollessa toiminnassa (
parametril ista laajemmassa keiyttooppaassa). Ndiden parametrien osalta annettava
arvo ei muutu taajuusmuuttajan ol lessa toiminnassa, vaikka painetaan Lisdd tai
Vdhennd -painikkeita.

RUN toiminto ei toimi ndyt6n indikaattorin ol lessa PRGM toiminnossa. Paina RUN
painike OFF ja muuta Mode Key ndyttdmddn FREF tai MNTR ja sen jdlkeen paina
RUN to imintoa uudel leen.
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Peruutus

Painikkeet lndikaattori NayftO esim. Kuvaus

IFFEF-I a--n n-l
I  u . u l Kdynnissd

E FH_GI,|I FT-I Paina Mode Key kunnes PRGM val i t tuna

E E IFFdMI Fq-n Vali tse Lisaid ndppdimelld parametriksi n40

r IPHGI/I [- nl
I  u l Paina Enter. Parametrin arvo nakyy naytdllei.

E E IPETI/il Kayta Lisda ja Vdhennd -painikkeita ja muuta
arvoksi 1. Naytol ld oleva arvo vi lkkuu.

r FFGI/I r-n Paina Enter ja aseta arvoksi 1.

noin 1 s .  ku l . IFFGt\nl 6qn Parametrin numero ndkyy ndytollei.
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Parametril ista (teiydell inen lista loytyy engl.kielisestd keiyttdohjeesta)

Parametri

n01

n02

n03

n 1 1

n 1 6

n17

n21

n22 - n28

n32

n36 -  n39

n40

n44

n46

n52

n53

n54

n55

Kuvaus

Parametrien asetus
0 = Rajoitettu asetusmahdoll isuus
1 = Vapaa asetusmahdoll isuus
8 = Tehdasasetusten palautus

RUN to iminnon val in ta
0 = Digital operator eli kaiyttopaneeli
1 = Ulkopuolinen ohjauskeskus
2 = Kommunikoint i  (  val innaisvaruste)

Verta i lutaaj u uden valinta
0 = KdyttOpaneeli  (  potentiometri)
1 = Vertailutaajuus I (n21)
2 = Ulkopuol inen ohjauskeskus (0. . .10V)
3 = Ulkopuol inen ohjauskeskus (4. . .20 mA)
4 = U{kopuol inen ohjauskeskus (0. . .20mA)
6 = Kommunikoint i  (val innaisvaruste)

Max. taajuus moottori l le

Max. jeinnite moottori l le

Max jdnnitteen max. taajuus

Kiihdytysaika 1

Hidastuvuusaika 1

Vertailutaajuus 1

Vertailutaajuus 2 - 8

Moottorin virta

Mult i- function input

Mult i- function output (MA-MB-MC)

Mult i- function analog output (AM-AC):
0 = Taajuusulostulo (1OA/max taaj.)
1 = Virtaulostulo (1OA/taajuusm. virta)

Kantotaajuus

DC sydtOn jarruvirta

DC syot6n pysaytysraja

DC syOton kdynnistysraja

Sakkauksen esto hidastuksen aikana
9 = pddlld
1 - pois paialta

n09

n 1 0

A lue

0 . 9

0 . .  . 2

0  4 j a 6

50 . .  400  Hz

1 . . .255 V (200 V luokka)
1 . . . 5 1 0 V ( 4 0 0 V l u o k k a )

5 0 . . . 4 0 0  H z

0 . . . 9 9 9  s .

0  . 9 9 9  s

0 . . . 4 0 0  H z

0 .  .  .400  Hz

Ri ippuu mal l is ta

0 .  . 3 5

0  . 1 8

0 t a i  1

1 . 4  ( 2 . 5 . . 1 0  k H z )
7 . I  (  suhteel l .  taajuuteen)

0 . .  100  %

0  . . 1 0 0  %

0  1 0 0 %

0 t a i  1

Oletusaruo

1

1 0  s .

1 0  s .

50 Hz

0 H z

0. . .120 % taajuusm.
virrasta

Riippuu mal l is ta

50 o/o

50 o/o

5 0 %

0

200
400

1

0


